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’ Modelarea platformelor cu ARD

Ing. Emil Bodea, director Via Procons Alba lulia,
| are o indelungatd experienta de proiectare de drumuri
si poduri. Emil Bodea va participa la evenimentul
MaxCAD din 23 septembrie cu prezentarea studiului de
caz “Dezvoltarea bazei de productie confectii meta-
lice, sat Livezeni, nr. 278 din judetul Mures.

Societatea noastrd a finceput activitatea de
proiectare in aproape toate domeniile, respectiv: con-
structii civile, industriale, instalatii, drumuri, poduri.
Patrunderea pe piata proiectarii drumurilor a coincis cu
momentul achizitiondrii softurilor ARD, Canalis si
Hydra Tn decembrie 2007.

Tema de proiectare

Prin tema de proiectare se cere amenajarea plat-
formei carosabile conform propunerii. Se va proiecta
colectarea apelor pluviale, prin colectare la canal pluvial
deschis.

Situatia propusa

In proiect se urmdreste modelarea platformelor cu
ajutorul a patru aliniamente. Doud aliniamente mode-
leaza carosabilul, unul traseul pietonal si ultimul alinia-
ment modeleaza rigola.

Aliniamente:

Platforma 1. L= 185.6m, Platforma 2: L= 64.9m,
Pietonal: L= 67.8m, Rigola: L= 293m. Realizarea plat-
formei constd in amenajarea sistemului rutier precum
si colectarea si evacuarea apelor pluviale.

Y Fig. 1 In primul rand se modeleazd

% suprafata existentd , se identificd
limitele cladirilor propuse, respectiv
limitele platformelor si se propune
modul de scurgere al apelor. Acestea
fiind stabilite, se propun alinia-
mentele cu ajutorul cdrora se mo-
deleza suprafata sistematizata.

Fig. 2

; Fig. 3 f 1 \
In figurile de mai sus (Fig. 1, Fig. 2 si Fig. 3) se
observd suprafetele propuse dupd specificul cladirii,
suprafata pietonald, accese platforme auto, iar spa}iile
verzi sunt perimetral deschise. Tot in aceasta faza
alegem aliniamentele necesare. O problemd destul de
importantd este sa stabilim acum si punctele importante
ale traseului in care se schimba sectiunea. Vom intro-
duce vertexuri suplimentare fnainte si dupa acestea
pentru a avea sectiunile stabilite Tnca din aceasta faza.
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Urmeaza sa stabilim cu ajutorul ARD-ului sectiunile
caracteristice pentru fiecare aliniament, atdtea céte
sunt necesare pentru modelarea suprafetei gandite.

In primul rand se proiecteazd in lung aliniamentele
platforma 1si 2 pentru a modela grosier suprafata gan-
ditd. In faza 2 proiec-
tam rigola Tn teren
natural vizualizand
axul Platforma 1.
Astfel ne putem
face o idee despre
71 cum suntem in ver-
tical fatd de acesta.
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Dupa ce stabilim rigola generdm suprafata aces-
teia, iar din label bancheta generdm un aliniament.
Ulterior cu ajutorul ARD generdm un string pe
suprafata ARD-RIGOLA. In vertical o sa-I obligdm sa ia
cota sampling surface.
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Tot ce ne mai rdmane de facut este ca la Platforma1
sd se dea comanda Label to Surface ---RZV (Codul ce
genereaza taluzul inierbat) ----- ARD-RIGOLA----alinia-
ment R1---- +-X cm.
Apoi, prin printarea cross sections pentru
Platforma1 se verificd panta taluzului, urmand a se
reveni la proiectarea RIGOLA pentru definitivarea
acesteia.
Pentru a impune cotele sistematizate pe conturul
cladirii s-a generat un string pe contur LIM2D care s-a
proiectat astfel incat sd genereze sistematizarea la limi-
ta cladirii.
Odatd proiectat acest string nu ne mai rdmane de
facut decat sa obligdm codul exterior al Platformei 2, in
acest caz REB, sd urmdreascd stringul proiectat.
Comanda este Use Profile, REBX, X, Change Offset&
Level, LIM2D. .
: In acest caz se vede
~=f importanta indesirii vertex-
urilor in dreptul punctelor
caracteristice  -suprafata
generatd respectd modelul
| gandit. Acelasi lucru se poate
genera direct din ARD

. ; 21 indesind sectiunile Tn zonele
Fig.o)) - - #% “fierbinti”. Prima metod3
trateazd punctual sectiunea ceea ce este mai comod
daca se realizeaza in prima fazd a proiectarii.

Tot in cadrul acestui proiect am simulat pe alinia-
mentul PIETONAL, rampele si scarile proiectate.
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In final se obtine suprafata
finald si se genereaza piesele desen-
-| ate si rapoartele proiectului.
: Prin masurarea suprafetelor in
| CAD-S hasuri, si compararea cu cele
calculate din cantitdtile ARD s-au
% \| obtinut valorile de mai jos, ceea ce
denotd ca pe pietonal era necesard o indesire a sectiunilor
pentru o fidelitate mai mare.
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LUCRARI u/m OBIECT_PLATFORME
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SISTEM Sicarosabil [Mp 3364 3369.88 ©0.998
SISTEM Sz trotuare |[Mp 34d  364.2 0.934
Zona Verde Mp 2369  2202.79 1.033

Pe langd proiectele de drumuri uzuale, ARD poate
oferi functionalitdti si pentru proiectarea si sistematizarea
verticald a platformelor si incintelor.

Rapid, usor de folosit si extrem de performant, ARD se
constituie ca cea mai bund unealtd de proiectare a
inginerului cdilor de comunicatii si nu numai.




